
                    使用主成分进行图像描述
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一、基础知识



二、霍特林变换

( )xy A x m 

       性质：（1）y向量的均值为零向量。（2） Cx和Cy具

有相同的特征值。（3）x可由y重建。

T
xx A y m 

       Cx是实对称的，总可以找到一组n个正交的特征向量及

其对应的特征值。令A为一个矩阵，其行由Cx的特征向量组

成，第一行对应于最大特征值的特征向量，最后一行对应

于最小特征值的特征向量。

xmyAx  1

TAA 1-酉矩阵：



( )xy A x m 

三、霍特林变换的几何意义
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       （1）协方差的最大特征值所确定的特征向量方向，

对应于物体的最大方差方向；协方差的最小特征值所确

定的特征向量方向，对应于物体的最小方差方向；这些

方向相互正交。

       （2）霍特林变换，实质上实现了物体中心原点化

及物体方差方向坐标轴化。



四、主成分变换
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图像融合

特征压缩



由前两个成分重建
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